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研究開発の要旨

• 世界的に増加が顕著である大腸内視鏡検査は、難易度が高く、検査品質の担保に高度なスキルが要求され、医師にとって

時間や労力の負荷が大きい。

• 本研究開発ではより安全に、より容易に大腸内視鏡検査を行うために、センサによる内視鏡先端の空間認識技術、および、

熟練医師の持つ内視鏡操作の高い技能を分析し、AIによって適切な操作を推定する技術を研究し、これらの技術を搭載した

内視鏡AI操作支援システムを開発する。

• 検査時間やトレーニングの短縮、検査中の患者の苦痛低減等を実現するとともに、高度診療の提供に資する検査情報等の

データ活用を目指す。

国内消化器内視鏡検査症例数（保険診療分）
出典：厚生労働統計『社会診療行為別統計』 2004年～2015年のデータを元に作成

胃内視鏡検査数

大腸内視鏡検査数

総計約1,400万例

大腸内視鏡
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出典：OLYMPUS, Annual Report 2012 出典：https://www.olympus.co.jp/brand/technology/luceraelite/

研究開発の要旨
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【画像情報】

【センサ】

内視鏡AI操作支援システム

【暗黙知】
(ベテラン医師)

研究開発の要旨
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SIP AIホスピタル事業マネジメント会議

国立がん研究センター東病院

矢野先生、池松先生、
新村先生

敬称略

検証段階

開発
段階

SIPサブテーマA

株式会社情報通信総合研究所

SIPサブテーマＤ

国立成育医療研究センター
慶應義塾大学病院

大阪大学医学部附属病院
がん研究会有明病院
(1病院にて検証予定)

「内視鏡AI操作支援技術の研究開発」

AIホスピタルによる高度診断･治療システム

SIPサブテーマＥ

PwC あらた有限責任監査法人

(SIPAIH18C01)

日本電気
株式会社

オリンパス
株式会社

札幌医科大学附属病院

仲瀬先生、山野先生

昭和大学横浜市北部病院

工藤進英先生、
三澤先生、一政先生

内視鏡
シェアトップ

AI顔認証
精度世界一

暗黙知を形式知化する
技能分析技術保有

AIホスピタル
検証体制

世界をリードする
内視鏡挿入技術保有

社会実装
世界戦略
支援体制

研究開発の体制
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内視鏡自動挿入/検査

【センサ】

【画像情報】

内視鏡先端に腸壁

が近接している大腸

進行方向が

開いた大腸
ヒダで閉じた大腸

進行方向

腸管状態

3D空間構造

（例）

内視鏡先端が

腸壁を圧迫する力

憩室 残渣

ＡＩ

制御

力(押す力、ひねる力）

内視鏡の形状

センサと空間認識技術の探索
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Receiver

Transmission Coil

Assist recognizing the 
shape of inserted scope 

Data Courtesy, Dr. Sano (Sano Hospital)

Endoscope Position Detecting Unit

センサと空間認識技術の探索
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内視鏡AI操作支援システム

センサ・空間認識技術の活用

内視鏡AI操作支援システム
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①状況推定AI

②ルートナビAI ③操作ナビ

sf1y1 sf1y2 sf2y1

sf2y2 sf3y2 af1y2

sa1y
2

da2y2da1y2

ジャイロ

モーション
キャプチャ

挿入状況
カテゴリ

①状況推定AI

②ルートナビAI

③操作ナビ センサ・空間認識技術の活用

暗黙知の活用

内視鏡AI操作支援システム
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成果の活用
※開発中の技術です。
※医薬品医療機器等法未承認。
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成果の活用

※ Technology now being developed.
※ Pharmaceutical and Medical Device Act Not Approved.
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内視鏡検査の未来のワークフロー
※開発中の技術です。
※医薬品医療機器等法未承認。






